8.2 1.4 - Affichage-Commandes

Les afficheurs sont des afficheurs de marque Kingbright de référence SC56-213RWA pour les
14 mim et SC10-215RWA pour les 25 mm.

{es afficheurs disposent de filtres anti réfléchissants.

Pour les coffrets transportables
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Pour les coffrets 3U 19 pouces
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Flexi gtas rouge clair 181 x 42 x 4

Lamage fargeur 3 mm, profondeur 3 mm
a coller sur l'arriére de la face avant2 U
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6.2.1.5 - Carte Horloge

La carte horloge, présentée sous forme d'un
module de 40 mm de large, derivé de la carte
CHO2 standard de FORUMGRAFPHIC sur
laquelle a &té retirée la fonction GPS. On
n'exploite que la fonction synchro externe. La
description de I'horloge CHO3 est faite plus loin.

@

&

6.2.1.6 - Module Radio

Le module radio est entiérement décrit au paragraphe 3.13 .
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6.2.2 - Assemblage TDS 19 pouces en version de base

Le coffret comprend les modules suivants :

- L'alimentation 220 V

- La face avant avec ses afficheurs et panneau de commande

- La carte BUS fond de panier.

- La carte UC sous forme de module

- La carte CHOZ2 sous forme de module

- La radio est représentée dans le schéma ci-dessous pour montrer son emplacement mais
n‘est pas fournie dans la version de base. La connectique de la radio est préinstallée, La
mise en place de |'option radio se limite a |a fixation de la radio sur silentblocs fournis et a
la connexion de l'alimentation, du cable antenne et du connecteur d’équipements,

La masse du chéassis est reliée a la terre de l'alimentation secteur. Le Ov alimentation est isolé
mais peut étre relie a |a terre par un strap présent sur ls BUS.

Les prises BNC sont toujours isolées du chéassis. La masse de |a prise est reliée au O V. La
connexion entre le 0 V et la masse chéassis se fait, sur la carte fond de panier, comme décrit
au paragraphe précédent.

Attention donc, lors du branchement d'un oscilloscope, celui-ci peut avoir la terre connectée a
la masse de la sonde.

Les prises BR2, reservées pour les entrées et sorties IrigB, ont la masse reliée au chéassis.
Les deux signaux sont reliés directement 4 un transformateur d'isolement.

Les prises BR2, réservée pour les transmetteurs de ligne, ne sont isolées par un
transformateur.
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6.2.3 - Assemblage TDS transportable en version de base

Le coffret comprend les modules suivants :

- L’alimentation 220 V

- Laface avant avec ses afficheurs et panneau de commande

- La carte BUS fond de panier.

- La carte UC sous forme de module

- La carte CHOZ2 sous forme de module

- La radio est représentée dans le schéma ci-dessous pour montrer son emplacement mais
n'est pas fournie dans la version de base. La conneclique de la radio est préinstallée. La
mise en place de |'option radio se limite a |a fixation de la radio sur silentblocs fournis et a
la connexion de |'alimentation, du cable antenne et du connecteur d’eéquipements.

La masse du chissis est reliée A la terre de I'alimentation secteur. Le Ov alimentation est isole
mais peut &tre relié a la terre par un strap présent sur le BUS (voir chapitre précédent).
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6.2.3.1 - Afficheurs

Les afficheurs sont des afficheurs de marque Kingbright.de référence SC10-21SRWA pour les
25 mm.

Les afficheurs disposent de filtres anti réfléchissants.

Coffrets 3U

43 K[|

15

Flexi glas rouge clair 181 x 42 x 4

Lamage largeur 3 mm, profondeur 3 mm
a coller sur l'arriére de la face avant 2 U
Qté = 2 par coffret
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6.3 - FONCTIONS DES COMPOSANTS

6.3.1 - Fonctions de 'unité centrale spécifique

L'unité centrale contrdle I'ensemble des fonctions & réaliser. Elle est fournie sous forme d'un
module au format Europe. Son emplacement est défini. Cette carte fait partie des &éléments de
base du systéme.

Les fonctions sont réalisées avec des circuits électroniques discrets pour les mises en forme
des signaux ou pour les traitements rapides (décodage Irig-B par exemple). Le processeur
apporte |a souplesse pour les autres fonctions.
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6.3.1.1 - Processeur

Le processeur utilisé est fabriqué pour des besoins industriels par la societé ameéricaine
Zworld. Cette societé fabrigue des
microprocesseurs temps réeel et des
modules assemblés incluant le
microprocesseur et son
environnement direct: meémaoire
RAM, mémoire flash, ports serie, ...
C'est cette derniere configuration
que nous utilisons. Le module qui
équipe [I'Unité centrale dispose /[
d’'une liaison Ethernet. '
La pérennite contractuelle de
disponibilité est de 10 ans, la
fabrication s'arréte si, pendant deux
ans, il ny a aucune demande
mondiale.

Module Zworld 3010

6.3.1.2 - Décodage IRIG-B

L'embase BR2 d'entrée IrigB est disponible sur la face du module Unité Centrale.

Le signal Irig-B est traité en hardware pour sa partie décodage bit et en software pour sa
_ partie trame de maniére & avoir la souplesse d'un décodage spécifique. L'entrée IrigB est

disponible sur embase BR2. L'impédance d'entrée sur transformateur d'isolement, est de 600

Ohm. L'embase se trouve directement sur la face arriére de la carte.

Le niveau de réception est contrélé a la mise sous tension et en cas de perte du signal. Lors

de ce contrdle, le gain est ajusté pour permetire un traitement optimum.

La qualité du décodage est mesurée en permanence. Un taux mesurant la qualité est généré

toutes les minutes. Ce taux peut &tre transmis sur les ports série et Ethernet comme alarmes.

Le décodage est conforme a celui realise pour I'application des afficheurs IrigB.

La carte Unité Centrale supporte la conversion FM vers non module du signal IrigB en

provenance du récepteur radio.

6.3.1.3 - Pilotage des afficheurs LED

Les afficheurs sont commandés, multiplexés, par le processeur. Les nappes pour les deux
afficheurs partent directement de 'unité centrale, lls sont conformes & ceux réalisés pour les
afficheurs IrigB.

6.3.1.4 - Généralion des alarmes

La face extérieure du module, accessible de l'arriére du rack, dispose d'une liaison R5232 et
d’'une liaison Ethernet. Ces ports sont destinés a fournir les informations sur les alarmes
generees par le systéme.

Sur le port R§232, paramétré en 9600 bfs, le format de sortie des données est le suivant :
Entéte|Données|Fin
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Entéte : DEBUT

Fin: FIN

Données : code d'alarme, données d'alarmes horodatée, adresse station repérée.

Le parametrage du systéme permettra de définir 2 niveaux de génération d'alarmes. Le niveau
« normal » et le niveau « debug ».

6.3.1.4.1 Niveau d'alarme « normal »
Démarrage
Perte IrigB
Retour IrigB, niveau de réception
Mise en température et synchro horloge OK
Toutes les minutes . taux de qualité du code regu, status, écart PPS CH02

6.3.1.4.2 Niveau d'alarme « dehug »
Trace de toutes les commandes
Etats des ordres si changement

Par le port Ethernet, les données transmises sont les mémes, encapsulées dans des trames
TCP/IP. Le paramétrage de l'adresse IP du poste est créé par un serveur DHCP placé sur le
reseau.

Cet accés Ethernet pourra étre utilisé pour paramétrer le systéme par serveur FTP ou WEB.
Les ports utilisés sont les ports standards des services FTP ou WEB, ils sont donc accessibles
par des clients FTP et Browser standards. Les accés seront protégés par un mot de passe,
L'adressage |IP est affecté par serveur DHCP ou fichier de configuration.

6.3.2 - Fonctions de la carte horloge CHO2

La carte horloge CHO2 est bhasée sur un
oscillateur de grande stabilité. Cet oscillateur
assure la phase pour la génération des différentes
frequences produites. Il oscille 4 10 MHz.

On peut apporter de legéres corrections sur la
frequence de cet oscillateur par un signal
exterieur.

Le décalage entre le top de synchro IrigB et le
PPS produit par l'oscillateur est mesuré réguligrement. La fréquence de mesure est
parametrable. La préecision de mesure de I'écart est de 100 ns. En cas de constatation d'un
ecart (derive ou décalage), des ajustements sont apportés a la fréquence de l'oscillateur pour
qu'il rattrape cet écart,

Par ce principe, il n'y a jamais de saut de phase lors des corrections apportées. En cas
d'absence du signal de synchronisation externe, il n'y aura pas de saut de phase puisque la
carte horloge continuera a générer ses signaux. Seulement, dans ce cas, la synchronisation
ne sera plus possible, le systéeme sera autonome.

L'oscillateur retenu est 'OCX0O 8711-X (ex 8741) de Oscilloquartz (voir sa fiche en annexe).

La gamme de température 0°C 4 60 °C est suffisante donc option C.
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La dérive & long terme prévue dans le cahier des charges est de 2 x 10”°. La dérive a long
tarme de cet oscillateur est de 5x107%day.

La sensihilité a un gradient de température est inférieure 4 2 x 10 créte a créte.

Le signal de sortie est carré donc option T.

Fréquence 8.192 ou 10.000 MHz, Cette fréquence permet d’atteindre la précision demandée
tout en étant compatible avec la carte CHO3 standard qui délivre les fréquences 1 KHz et 100
Hz.

L'oscillateur est supporté par ta carte CH0Z2 standard de FORUMGRAPHIC sur laquelle a éte
retiree ka fonction GPS. On n'exploite que la fonction synchro externe. La description de
I'horloge CHO3 est faite en annexe.
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6.3.3 - Analyse fonctionnglle du programmae de gestion des données

6.3.3.1 - Inftialisation

Toutes les variables du systéme sont initialisées. Les programmes d'interruption sont valides.

6.3.3.2 - Programmes d'inferruption

6.3.3.2.1 Gestion du timing
Plusieurs programmes d'interruption synchronisés sur Fhotloge systéme ou horloge temps
reel vont incrementer des compteurs,

5.3.3.2.2 Gestion Irig-B {100 Hz)

La présence d'un bit disponibie déclenche une interruption. Cette interruption va vérifier et
traiter 'information pour construire le signat trig-B. L'&cart entre le pps Irig-B et 'horloge temps
réel est mesuré pour corrigé la dérive éventuelle de 'horloge temps réel.

6.3.3.3 - Programmes de fond

6.3.2.3.1 Génération de |a frame Irig-B

Lorsque ia trame compféte Irig-B a été saisie par le prograrmme ¢'interruption & 100 Hz, une
fois par seconde, |a trame est analysée et fes informations dispalchées entre 'heure UT, le
decomptage et les ordres. Les variables respectivas sont mises a jour.

6.3.3.3.2 Heure universelle

L.e temps TU est affiché en synchronisme avec le top d'origine du message Irig-8.
Le Top de synchio lrig-B est présent au début de la trame. L'affichage est synchronisé
avec ce TOP. Uaffichage dott anticiper l'information du temps et du décompte de
maniére a ce que l'affichage donne a seconde de la trame en cours. Pour les ordres,
i'anticipation n'étant pas possible, ceux-ci seront sortis au TOP de |a trame suivante.

6.3.3.3.3 Bécompte

L'affichage du décompte est automatique dés réception du signal Irig-B. It est affiché si la
téleécommande est absente ou linterrupteur sur Décompte. Pour Biscarosse et e Levant fe
decompte différencie le -0 et le +0. Entre -1 s et + 1s, il y a 3 secondes et non pas 2.
L'affichage doit anticiper l'nformation du décompte de maniére & ce que I'affichage donne la
seconde de la trame en cours.
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En mode « décompte », les boutons du chronomeétre sont inopérants méme si un chronométre
lancé continue de s'incrémenter. On ne peut arréter ou demarrer un chronométrage avec
I'affichage du décompte.

6.3.3.3.4 Chronomeétre

Le chionométre est base sur I'horloge interne temps réel du processeur. La résolution de ce
chronometre est la ms. L’horloge est recalée toutes les secondes sur fa synchro Irig-B.

En absence du signal Irig-B, 'affichage du chronométre est impossible.

6.3.3.3.5 Affichage

Des que de nouvelles variables sont mises a jour, en synchronisme avec la trame irig-B, les
afficheurs sont commandés. Si la trame Irig-B est absente ou si elle présente une erreur, on
affiche les points,

6.3.3.3.6 Scriies BCD

Dés gque de nouvelles variables sont mises a jour, en synchronisme avec la trame Irig-B, les
sorties BCD sont commandées. Le signal Validation & 1 en sortie signale l'imtégrité des
données. Le signal haute impédance & 1, en entrée, force fes sorties BCD en haute
impédance. Les sorties millisecondes sont forcées 2 zéros.

6.3.3.3.7 Ordres

A chaque top synchro, sont sorties les informations d'ordres présentes dans la trame Irig-B
précedente. L'idée générale concernant ta sortie des ordres en 'absence de signal Irig-B est la
remise a zéro.

6.3.3.3.8 Tap feu

Le top feu est génére par l'afficheur. Aprés le passage par le décompte -0, le top feu est
genere est genéré au moment de la synchronisation de la trame du décompte +8 et maintenu
jusgu'a un éventuel retour a un signe négatif

6.3.3.3.9 Surveillance du systéme
Différents moyens, dont un chien de garde surveillent le systéme.
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7 - ANNEXE

7.1 - Traitement des signaux IrigB

BUS MODULES
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7.2 - Oscillateur
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Vorumgraphic

7.3 - Module processeur RCP3000

RCM3000 RabbitCore™
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7.4 - Module Processeur RCM 3100

RCM3100 RabbitCore™
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7.5 - Afficheurs 7 segments 14 mm
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7.6 - Afficheurs 7 segments 25.4 mm
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7.7 - FONCTIONS UTILISEES DE LA CARTE CHO3

Le principe de I'horloge est basé sur un oscillateur trés stable, lui-méme mis
'heure par IrigB ou GPS. L'absence de signal extérieur d’horlogerie permet donc de
poursuivre la mesure. Il est possible de forcer la demande de recalage faite a partir des
horloges exterieures ou méme de rentrer manuellement I'heure.

7.7.1 - Fonctionnement

Le schéema donné en annexe B indique le principe de fonctionnement de la carte horloge
CHO3. On y reconnait le module GPS, récepteur local chargé de fournir linformation horaire
de reference, le pilote a quartz dont la sortie constitue le signal de r&férence RHF*, le
microcontréleur MCU et le COMPTEUR HORAIRE chargé de délivrer un signal de référence
RBF a la fréquence 1 Hz. La fraction de l'information horaire inférieure & la seconde est
extraite directement du compteur, alors que le reste, depuis la seconde jusqu'au millésime, est
géré par logiciel.

7.7.2 - Fonction horloge

La fonction HORLOGE est remplie, pour la fraction inférieure a la seconde, par un compteur
materiel et pour la partie restante, c'est-a-dire de la seconde au millésime, par une gestion
logicielle.

Le COMPTEUR HORAIRE est une chafne de division par 4.096.000. L'entrée de la chaine
recoit une frequence de 4.096 kHz, elle sort donc un signal de 1 Hz. Notons que la chaine se
termine par une division par deux pour obtenir un signal RBF " carré ". Le COMPTEUR
HORAIRE dispose d'une logique " RAZ/AV " qui permet de le bloguer a zéro ou de le laisser
libre.

Le signal RBF est dirigé vers une ligne de requéte d'interruption du MCU. La gestion de
I'interruption correspondante, INTSEC, incrémente I'heure d'une seconde.

Cette gestion qui demande un temps non négligeable ne doit pas empécher une demande de
datation simultanée c'est pourquoi une logique d'aiguillage de ces deux requétes est
implantée.

A la fonction horloge est adjointe une fonction de surveillance. Elle consiste & tenir a jour un
facteur de mérite TFOM qui n'est autre que la dérive supposée de I'heure par rapport a I'heure
absolue, compte tenu de la précision nominale du pilote et de I'age du dernier calage.

7.7.3 - Fonction datation
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La datation consiste dans le stockage de Finformation horaire 4 un instant donné marque par
une transition d'un niveau fogique " REQ DH ", P'origine de la requéte peut &tre choisie entre
une requéte logicielle du MCU et un niveau logique externe." REQ DH EXT ™.

La datation n'est perturbée par aucune aufre fonction tant que la fonction HORLOGE n'est pas
elle-méme affectee.

La requéte " REQ DH " est dirigée vers ie registre " LECT H " pour stocker immédiatement la
fraction de I'heure inférieure a la seconde et vers une ligne de requéte d'interruption du MCU .
{ a gestion qui s'ensuit aboutit au chargement du registre " DATATION "a partir du registre *
LECT H " d'une part et pour le restant de l'information, a partir de la memoire HEURE-DATE.
Cette fagon de procéder permet un prélévement instantang, au moins pour la fraction
inférieure a la seconde, alors que le MCU n'est pas forcément disponible & cet instant. Pour le
reste de linformation, le MCU dispose d'une seconde pour stocker fa valeur. Das quil est
disponible le contenu du registre " DATATION " est sorti par le MCU, grace a linterface de
communication [COM de la carte.

7.7.4 - Fonction calage

Le calage consiste & meftre en coincidence le top seconde de Fhorloge avec lnstant de fa
seconde ronde de la reférence. || est déclenche par la fonction CONTROLE, voir plus toin, ou
dans fe cadre du CALAGE AUTOMATIQUE. Sauf annulation par la commande
INITIALISATION de la fonction CONTROLE, cette derniére disposition est toujours active : &
défaut de spécification du facteur de mérite TFOM maximal (TFOML), celui-ci est initialisé &
100 us.

Note ; Des qu'une phase de calage est lancée, fe bit b3 de < éfat 2 > est mis a 0.

Le calage tel qu'it est décrit n'est mis en ceuvre que si l'ecart a ratiraper est inferieur ou égal a
10 ms; au deld le rattrapage n'est pas tenté mais une procédure de calage ou de mise &
I'heure automatique peut tre relancée immédiatement suivant fa valeur du decalage trouve et
le nombre de calages consecutifs hors limite. Simon ie compte-rendu de [état de
fonctionnement indique I'échec du calage et retient Fecart consiaté. Le facteur de mérite
TFOM est &tabli & cette valeur. L'utilisateur peut procéder ou non a une remise a Fheure.

T.7.5 - Fonction mise a I'heure

La mise & 'heure consiste a mettre I'horloge a I'heure et a la date de référence. Elle est
contrBlée par la fonction CONTROLE { voir plus loin ); it existe deux proceédures, une dite
manuelle, en cas dimpossibilité de réception locale et l'autre automatique, gqui utilise
ohligatoirement le récepteur.

Dans la procédure manuelle, I'heure et la date de référence, avec une résolution d'une
milliseconde, sont données dans la ligne de commande avec lindication de 1a présence d'un
top " REF EXT ". Si un top externe est mentionné, theure indiquee est ulilisée pour déterminer
le temps qui va séparer ce top de la seconde ronde suivante.

Le MCU bloque le COMPTEUR HORAIRE et imet I'horloge a I'heure de cette seconde. Dés
que le top se présente, le compte a rebours correspondant A l'attente de la seconde est lancé
et lorsqu'it parvient a son terme le compteur est libéré.
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En fabsence de référence, l'avance du temps n'est pas interrompue.

Dans la procédure automatique, le MCU fait appel au récepteur local. Dés gu'une impulsion 1
PPS valide apparalt, ce gui enfraine une requéte " REQ DECAL ", I'heure et {a date de
référence sont acquises. le MCU calcule le temps d'altente de la seconde ronde suivante et
lance un compte a rebours correspondant. En attendant cet instant, il met 'horloge a cette
nouvelle heure et interdit son avance en bloguant le COMPTEUR HORAIRE. Lorsque le
compte a rebours parvient & son terme, le compteur est libéré.

S5i le compte a rebours est nul {cas od le PPS est & la seconde ronde), le compteur est libéré.
des prise en compte par le MCU du tep 1 PPS qui suit le chargement de Pheure en mémoire.
Le recepteur local, n'est mis en marche que le minimum de temps* afin de limiter la
censommation moyenne de fa carte; son information n'est utilisée que si elle est valide. '

7.7.6 - Fonction Test

La séquence Test comporte la vérification de I' " &tat de santé “ du récepteur local et de la
préesence du signai RHF. Le signat RBF est surveillé en permanence par la gesticn de
I'hterruption ¢orrespondante

" INTSEGC " et par le chien de garde (voir plus loin). La séquence s'exécute sur commande par
ta fonction CONTROLE.

7.7.7 - Chien de Garde

Dans la tache de fond du logiciel est prévue [a mise & jour d'une suite de témoins qui marque
son hon derouternent. Ces témoins sort vérifiés en début de traiterment " INTSEC * avant
d'étre annulés. En cas d'anomalie " INTSEC " pravogue une refance logicielle. La cause de
cette relance est indiguée dans les bits b15, bt4, b13 du mot ¢'état.

7.7.8 - Relance

Un circuit adéquat ( chien de garde MAX705 } est prévu pour un démarrage correct du logicie!
a i'établissement de la tension d'alimentation 5 V de la carte ou sur commande logique par un
niveau { sur une entrée " RESET/ ",

7.7.9 - Secours

L'alimentation de la carte elle-méme n'sst pas secourue, cependant le récepteur GPS { pour
étre plus rapidement opérationnel a4 la mise en marche ) conserve une alimentation de
backup. Celle-ci est issue d'une capacité de forte vateur { 1 F ) dotée d'un circuit de charge
approprié.
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7.7.10 - Fonction controle

Un port d'entrée [ sortie constitue l'interface de communication ICOM de la carte. L'interface
peut étre utilisée directement ou adaptée en RS232; la carte autorise limplantation des
adaptateurs de ligne adéquats.

Les différentes commandes possibles sont les suivantes ;

7.7.10.1 - INITIALISATION de fa carte :

Cette commande permet de modifier les parametres de fonctionnement de la carte. Ces
paramétres sont é&tablis par défaut au démarrage, I'émission de cette commande n'est donc
necessaire que dans la mesure ou |'utilisation de la carte l'exige.

Demande d'ETAT DE FONCTIONNEMENT
En réponse a cette demande la carte sort par l'interface ICOM les douze octets d'etat.

7.7.10.2 - ACCES DIRECT AU RECEPTEUR LOCAL

A reception de cetle commande la carle cesse toutes ses fonctions, sauf la fonction
HORLOGE, et devient transparente : Le MCU met en marche le récepteur et se contente de
retransmettre a celui-ci les caractéres recus par ICOM et 4 l'extérieur les caractéres émis par
lui.

La sortie de ce mode se fait par la commande INITIALISATION.

7.7.10.3-TEST

A reception de cette demande la sequence de tests se déroule comme indigué plus haut .

Si une demande de test intervient pendant un calage la demande est différee. Un bit de ['octet
<gtat2> indigue cette situation (calage en cours).

L'exécution de la séquence de tests ne perturbe pas une datation simultanée.

Le compte-rendu est eélabore au fur et 2 mesure du deroulement de la sequence.

En reponse a cette demande |a carte émet seulement un message d'acquittement.

7.7.10.4 - SAUT DE SECONDE INTERCALAIRE

Cette commande permet de programmer ou de vérifier la programmation d'un saut d'une
seconde. Le MCU surveille la date et modifie I'heure a minuit le soir du jour indiqué.

7.7.10.5 - DATATION

Dés réception de la demande le niveau logique " REQ DHS " est mis a I'état haut. Il en résulte
une transition de " REQ DH" et 'heure de cet événement est enregisirée,
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L'écart entre I'heure de réception de la commande par la carte ( fin du bit stop du quatriéme
caractere du message) et I'heure relevée est garantie inférieure 4 100 ps. La valeur
enregistree sort ensuite selon le format indiqué.

7.7.10.6 - CALAGE

Dés reception de la demande le calage tel gu'il est défini plus haut se déroule. .
Cette commande permet d'obtenir un calage a tout moment &t de fixer une limite que le
facteur de mérite de I'heure ne doit pas depasser. Sur annulation expresse par la commande
INITIALISATION, la fonction CALAGE AUTOMATIQUE est toujours présente.

Le compte-rendu comporte un bit du mot d'état pour indiguer le succés de l'intervention et sa
date.

En réponse a cette demande la carte émet seulement un message d'acquittement.

7.7.10.7 - MISE A LHEURE MANUELLE

Dans ce cas le recepteur GPS n'est pas mis en route : la procédure manuelle a comme intérét
d'éviter de faire appel au récepteur.

L'heure et la date fournies dans la ligne de commande sont exploitées immédiatement s'il n'y a
pas de référence ou au top dans le cas contraire; aucun CALAGE n'est entrepris.

En réponse a cette demande la carte émet seulement un message d'acquittement.

7.7.10.8 - MISE A L'HEURE AUTOMATIQUE

Des réception de la demande, le récepteur local est mis en marche et la mise a I'heure telle
gu'elle est décrite plus haut se déroule.

Le compte-rendu comporte un bit du mot d'état pour indiguer le succés de lintervention et sa
date.

En réponse a cette demande la carte émet seulement un message d'acquittement.
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7.7.11 - Caractéristiques générales de la carte CHO3

Format:

Connecteurs :

P2

Alimentation :

Simple Europe 160x100 mm pour la carte mére

Pt ré&f. BIN 41612 64 contacts {rangées A et C}
Alimentation 5V, 12V
Masse logigue
Entree RESET/
Entrée REQ DH EXT
Entrée REF EXT
Sorie RBF
Sortie RHF
Sortie 50 Hz
Sortie 100 Hz
Inteiface ICOM : TxD

RxD

16 contacts, pas de 2.54 mm
cablage compatibte carte fille CHOX-601

5+01V

100 mwy environ y compris MCXO

mais sans utilisation du GPS

12 ¥ balt. { max. 15V}

Specifications d'entrée -
E/S sarie : RS2320

Transmission [COM 8500 bauds, 8 hits de donnges,

pas de parité, 1 bit de stop

Niveaux logiques :  CMOS

avec possibilité de surtension & 15 volis
Entrance 1

Spécifications de sortie :
Niveaux logiques ;. CMOS

Sortance 10

Flage de température 4 stabilité nominale : -30a+85°C
de fonctionnement : - 40 4 + 85°C
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7.7.12 - Demande d'etat

Syntaxe : <DLE= £ <DLE><CR=>

Action : Aucune

Réponse
<DLE> E <&latiz=<élat2==0DECAL><TFOML=<[.51><L82-<DATE 1>
o SDATES=<DLE><CR=

Les symboles entre <> représentent douze octets dont fes formats sont les suivants :

Etat1 b15 1 = si redemarrage logiciel d0 au non transfert du registre horaire
b4 1 = si redémarrage logiciel dit & absence de Tincrémentation horaire
B3 1 = si redémarrages iogiciel dd au chien de garde MAXT05
bf2 derniére commande dermandée : 0 = catage, 1 = mise & I'heurs
b1 1 = Indigue e tast effectud sur pilate 4 quartz seul
bid annulation du CALAGE AUTOMATIQUE,
b type de référence, 1 = EXT,
72 S type de requéte de datation, 1 = niveau externe
Etat? b7 présence RBF
1 T présence HHF
bs etat de santé du récepteur GPS
b4 catage en cours (lest sventuel différs) sur demande de
calage ou de decalage
o2 B echec du catage ou
de la mise a lheure
b2 calage execute * * bits non exclusifs & 1
b mise a I'heure exécutée
b0 test exécuté *

La date <DATE1>.. <DATEG> est relalive 3 |a date du décalage DECAL mesuré

DECAL : Décalage constaté lors de fa demnigre teniative de calage, ou de mise & I'heurs; deux chiffres

hexadécimauy , décade af facteur d'échelle :
décade: facteur:

= 18 résarvé

1410s réservé
100ms & 18 réservé

14 a4 100ms réservé
1410ms  réservé
100us & 1ms résené
104 100ps 2410

14 10ps 8ad

=108 744

1a10s Ga’
100msals 526

104 100ms 4456
Taiims 344
1000s & 1 ms 2a3
104 100ps 142

14 10ps O0a1

W H NN

.

L1 | B S

DA MWD OY DO 0N

Ex: 1ms = 0x31
- 20ps ¢ Oxg2
OxFF <> DECAL a une valeur non significative {is une valeur inconnue)
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Si factewr vaut 0 — {a donnée vaut 0

TFOML : TFOM maximal admissible . Seuil de déclenchement du calage automatigue. Méme
format que TFOM, voir DATATION,

Les octets <LS81> et <LS2> programment un éventuel saut de seconde intercalaire, voir cette
commande.

DATE1: millésime, deux chiffres BCD, dizaine at unité
DATEZ: quantierne, deux chiffres BCD, zéro ef centaine
DATE3J: quantiéme, deux chiffres BCD, dizaine et unité
DATE4: heure, deux chiffres BCD, dizaine et unité
DATES: minute, deux chiffres BCD, dizaine et unité
DATES: seconde, deux chiffres BCD, dizaine et unité

Au démarrage : DATEY = Ox94
DATE2 = 0x01
DATEZ et DATE4 a DATEG = 0

Dans le cas ol ; DECAL = 0 ou DECAL supérieura 10 ms = b3=0
h2=10

Le caiage n'a pas &té lancé.
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